
Une technologie modulaire et multithread
pour les applications multicapteurs temps réel

FONCTIONS CLES

- Acquisition de données asynchrones

- Tous types de capteurs supportés

- Datation de données

- Fusion de données

- Architecture multithread

- Enregistrement / Relecture de scénarios de données

DOMAINES D’APPLICATIONS

- Systèmes d’assistance à la conduite

- Robotique mobile

- Systèmes embarqués

- Analyse comportementale

- Simulation

- Systèmes distribués

MULTISENSOR SOFTWARE SOLUTIONS
INTEMPORA

RTMAPS
real time multisensor advanced prototyping software

RTMaps Runtime

RTMaps  SDK

RTMaps  Studio



MULTISENSOR SOFTWARE SOLUTIONS
INTEMPORA

RTMaps  GENERALITES
 

Le logiciel RTMaps a été conçu pour permettre 

aux ingénieurs et chercheurs d’avoir accès 

à un outil ef•cace et simple de prototypage 

et de développement rapide d’applications 

technologiques complexes, telles que les ADAS 

ou les applications d’analyse comportementale. 

ENTREES/SORTIES  SUPPORTEES

> Video
      • Direct Show, camescopes DV 
         caméras DCAM, IP, GigE Vision
> Stereovision
      • PointGrey, Videre Design
> Audio
> Can/Lin
      • Vector, Peak, NI, NSI, DBC •les
         decoder
> GPS
      • NMEA, TKip
> Centrales Inertielles
      • Crossbow, Xsens, IXsea...
> Eye Trackers
      • Face lab, ASL, SmartEye, Pertech
> Télémètres laser
      • IBEO, SICK, Hokuyo
> Communication
      • TCP & UDP/IP, Ipv4, Ipv6
> E/S analogique/numérique
      • NIDAQ
> Radars
      • Autocruise, TRW

Découvrez la liste complète des dis-
positifs supportés sur le site internet 
www.intempora.com  

INTEMPORA SA
2, place Jules Gévelot - 92130 Issy les Moulineaux
Phone : (+33) 1 41 90 03 59 / Fax : (+33) 1 41 90 08 39 / contact@intempora.com

APPLICATIONS

> Fusion de données
> Perception
> Benchmarking de capteurs
> Benchmarking d’algorithmes
> Enregistrement de données
>  Prototypage rapide
> Communication
> Contrôle
 

DOMAINES

> Robotique mobile
>  Systèmes d’assistance à la conduite
>  Analyse comportementale
> Réalité virtuelle et augmentée
> Sécurité
>  Systèmes embarqués
> Environnement et développement 
    durable (eco-driving, domotique)
>  Systèmes de transports intelligents
>  Systèmes coopératifs

ASPECTS  TECHNIQUES

>  Acquisition de données asyn-
    chrones
> Enregistrement/relecture de 
    scénarios
> Multithread
> Distribution
> Datation
> Traitement temps réel
> Mesures des latences
> Supporte tous types de capteurs 
    et actionneurs
> Software development kit C++ 
      • développement de modules
      • API crossplatform
      • exemples de code et wizards
> Studio
      • développement graphique
      • bibliothèque de modules 
      • contrôle du temps (VCR)
> Runtime
      • déploiement embarqué
      • IHM personnalisées
> Plateformes et OS
      • Windows, Windows Embe-
ded,
         Linux
      • x86, PowerPC, ARM, Xscale
> Scripts

INTERFACER FACILEMENT DES CAPTEURS ET ACTIONNEURS 
HETEROGENES

-
INTEGRER ET TESTER SES ALGORITHMES VIA UN PUISSANT SDK 

(SOFTWARE DEVELOPMENT KIT)
-

BENCHMARKER CAPTEURS ET ALGORITHMES
-

DEVELOPPER ET TESTER EFFICACEMENT EN LABORATOIRE 
GRACE AUX DONNEES CAPTEURS ENREGISTREES

-
CAPITALISER LES RESULTATS AVEC LES DEVELOPPEMENTS

MODULAIRES ET LES DONNEES DE CAPTEURS PARTAGEABLES
-

PROTEGER SA PROPRIETE INTELLECTUELLE

ET ECHANGER DES CODES EXECUTABLES 

 

Largement utilisé dans les industries du transport, 

de la défense ou encore de l’aérospatiale, RTMaps 

est également connu et reconnu pour être une 

plateforme d’intégration robuste pour projets 

coopératifs.    

Télécharger
la demo RTMaps sur  

http://support.intempora.com

www.intempora.com


